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Introducción

Un estacionamiento inteligente
o smart parking se pude definir
como el uso de tecnologías
avanazadas para la operación
eficiente, el monitoreo y la
administración del
estacionamiento dentro de una
estrategia de movilidad
urbana.
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Introducción

En muchas ciudades, el
encontrar dónde estacionarse
se ha convertido en un
problema de movilidad,
tránsito vehicular,
contaminación, gasto de
combustible, espacio, pérdida
de tiempo y dinero
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Introducción

El uso de tecnologías de bajo
costo como, Arduino,
utilizando lenguajes de
programación de código
abierto, bases de datos como
MySQL y metodologías ágiles
com SCRUM, puede ser una
alternativa que contribuya a
resolver esta problemática.
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Metodología

Para el desarrollo del software,
decidimos utilizar la
metodología Scrum.
Se programó la tarjeta Arduino
Uno utilizando su interface
nativa en lenguage micro “c”,
para recibir la señal de los
sensores de proximidad
LM393, instalados en cada
espacio de estacionamiento
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Metodología

Dependiendo de la señal
recibida el programa envía la
orden a los actuadores para
indicar que el espacio de
estacionamiento esta ocupado
o libre, para esta función se
utilizan LEDs de color verde y
rojo, para indicar espacio libre
o espacio ocupado
respectivamente
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Metodología

El módulo WIFI ESP8266 envía
los datos a la aplicación web,
para que almacene la
información de espacios libres
y ocupados en la base de datos
MySQL
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Metodología

El usuario del estacionamiento 
puede entrar a la página web a 
consultar la información del 
estacionamiento en tiempo 
real, para saber 
donde hay espacios libres para 
estacionarse. 
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Resultados

Se contruyo un prototipo, que 
consiste en una maqueta con 
dos espacios de 
estacionamiento, donde se 
instalaron dos sensores de 
proximidad LM393 y dos LEDs, 
un verde y un rojo, en cada 
espacio, conectados a una 
tarjeta Arduino UNO, la tarjeta 
se conectó al módulo de 
comunicación WIFI
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Resultados

también se utilizaron dos 
vehiculos miniatura para la 
prueba. 
Las observaciones de prueba 
se centran en dos estados del 
lugar de estacionamiento:
a) Hay un vehículo en el lugar
b) No hay vehículo en el lugar
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Resultados

Únicamente cuando los dos 
sensores no detectan 
presencia, entonces el led 
verde prende (On) y el led rojo 
se apaga (Off), indicando 
espacio de estacionamiento 
libre, en cualquier otro caso el 
led verde se apaga y el led rojo 
se prende, indicando espacio 
de estacionamiento ocupado.
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Conclusiones

El utilizar tecnología barata en la 
contrucción de un estacionamiento 
inteligente apoya la parte 
económica, permitiendo la 
experimentación en este terreno, sin 
embargo observamos que para su 
implementación en proyectos reales 
puede quedar corta en prestaciones 
y limitada en alcance
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Conclusiones

Los objetivos esperados de disminuir 
el tráfico, disminuir el consumo de 
combustible, acortar el tiempo en 
encontrar un espacio de 
estacionamiento y contribuir a 
disminuir la contaminación del 
medio ambiente, se pueden lograr 
en un ambiento de producción real.
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